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OC 3400 - OX 3100
RC 4100 - RC 4130
RC 4300 - RC 4350
RC 4360 - RC 4370
RC 4400 - RC 4401

RX 4450

Instrukcje instalacji i uzytkowania
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e Przed kazda uruchomieniem urzadzenia nalezy koniecznie zapoznac sie z niniejszg instrukcja montazu,
a takze z instrukcjg "bezpieczenstwa i gwarancji" dostarczong wraz z urzagdzeniem, w przeciwnym
razie mozesz poniesc ryzyko szkéd materialnych, powaznych, a nawet $miertelnych wypadkoéw, oraz

anulowanie gwaranc;ji.
A e Zachowaj te dokumenty do pdzniejszego przegladania przez caty okres uzytkowania urzadzenia.
e Bez zgody Zodiac® zabrania sie rozszerzania tego dokumentu w jakikolwiek sposéb lub zmienic.

e Zodiac® stale ulepsza swoje produkty pod wzgledem jakosci, zawartych informacji w tym dokumencie
mozna modyfikowac bez uprzedzenia.
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Rada: utatw sobie kontakt ze sprzedawca
o Zanotuj dane kontaktowe sprzedawcy, aby tatwo znalez¢ i wypetnic¢ "produkt" na koncu instrukgji, ta
informacja bedzie wymagana przez Twojego dystrybutora.
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“ o Funkcje

© 1.11 Popis

Kabel roboczy A + A O o o o o O O 0 o

Jednostka sterujgca

A
B | Przewdd ptywajacy B Robot B +
C
D

Karetka jest jej czescia

E Baza do kontroli jednostka

Filtr zanieczyszczen
drobnego filtra 100

Filtruj na gruboziarnisty
brud 200p

Filtruj na bardzo drobny
brud 60p

Klasyczne szczotki lamelkowe

0000 © 0 00
O000 © 00000
0000 © 0 00
0000 © 0 00
0000 © 0000
0000 © 0 00
0000 © 0 00
0000 © 0 00
0000 © 0 00
O000 © 0 000

G Szczotki Lamellar do
polipropylenu o
H Szczotki PVA
H Ptytki - emalia o
| Opakowanie ochronne O

0; W pakiecie

: Do zakupu
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NEVAVE]

Poczatek/
Zatrzymanie urzadzenia
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Wskaznik "Sprawdz"
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© © 0 0 V)

System kontroli powierzchni
= Kontrola powierzchni

O o 0 o

© © 0 0 V)

-

Wskaznik "Zatkany filtr"

Strefa czyszczenia

(2 |

[=%=] Tylko na dole
O ﬁoﬁ Dot + $ciana o o o o o o o o o

Zwieksz / zmniejsz
Czas czyszczenia

O

o o
VN
o o
o o
o O
o o
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©

1.2.1 Techniczne funkcje

Zasilanie jednostki sterujgcej

OX 3100 -

RC 4300

1.2 | Charakterystyka techniczna i oznakowanie

RC 4100 - RC 4130
RC 4350 - RC 4360 -

RC 4400 - RC 4401

RC 4370 - OC 3400 - RX 4450

220-240 VAC, 50 Hz

Zasilaj robota

30 V stejnosm. proud

Maksymalne zuzycie energii 150 W

Dtugos¢ kabla 15 m 18 m
Wymiary robota (dt x szer x wys) 41x 42 x28 cm

Wymiary opakowania (df x szer x wys) 56 x 56 x 38 cm \ 56 x 56 x 46 cm

Waga robota 9 kg

Waga opakowania 14,3 kg ‘ 18,4 kg

Teoretycznie oczyszczona szerokosc 220 mm

Czas trwania cyklu 1:30/2:30 1:00-1:30-2:00 /

(Wedtug wybranych cykli)

2:00-2:30-3:00
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1.2.2. Oznaczenie

Q : Blokada drzwi aby
uzyskac dostep do filtra

"Push'n'Go ™"
@ : Szczotki

®: Pasy
(®): Uchwyt

@: Przezroczyste okno

(wedtug modelu)
@ : Piywajacy kabel
@: Wktady

Robot A Robot B

1.2.3 Deklaracja zgodnosci

To urzgdzenie zostato zaprojektowane i wyprodukowane zgodnie z nastepujgcymi normami:
Dyrektywa niskonapieciowa: 2006/95 / WE

Dyrektywa w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej: 2004/108 / WE

EN 55014-1: 2000 + Al: 2001 + A2: 2002; EN 55014-2: 1997 + Al: 2002

EN 60335-1: 2002 + Al1: 2004 + A2: 2006 + A11: 2004 + A12: 2006; EN 60335-2-41: 2003 + Al: 2004
Co jest zgodne. Produkt zostat przetestowany w normalnych warunkach uzytkowania.

STANDARDY BEZPIECZENSTWA:
Roboty sg klasyfikowane jako ETL jako roboty spetniajgce odpowiednie wymagania normy IEC 60335-2-41.

@ e
9 Instalacja

© 2.11Ukfad

3,5 metrd
(A ), Minimum
DN
1
G‘ 1 @ : Jednostka sterujaca
1
e. ; @ : Wézek
@ @ : Robot
@ : Kabel ptywajacy
G : Gniazdo elektryczne
. 0 : Przewdd zasilajacy
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© 2.2 1 Montaz na cokole lub montaz wézka

2.2.1 Montaz na cokole

12)
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“ 9 Uzytkowanie

© 3.11Zasada dziatania

Robot elektryczny jest oddzielny, niezalezny od systemu filtrujgcego i po prostu podtgczony do sieci. Porusza sie w
optymalny sposdb do czyszczenia basendw, do ktdrych jest przeznaczony (w zaleznosci od modelu: podtogi, $cian,
poziomu).

Zanieczyszczenia sg zasysane i wychwytywane w filtrze robota.

Jednostka sterujgca umozliwia uruchomienie, wybranie i zaprogramowanie czyszczenia (w zaleznosci od modelu).

© 3.21Przygotowanie basenu

e Ten produkt jest przeznaczony do uzytku w basenach instalowanych na state. Nie uzywaj go
A w basenach do zdemontowania. Basen staty jest wpuszczony lub uziemiony i nie mozna go
tatwo zdemontowac ani wyczyscic.

e Urzadzenie musi pracowac¢ w wodzie basenowej o nastepujgcej jakosci:

Temperatura wody od15°Cdo35°C

pH miedzy 6,8 a 7,6
Chlor <3 mg/l

e Aby zoptymalizowac dziatanie urzadzenia w przypadku brudnego basenu, usun szorstki brud za pomoca siatki
powierzchniowej.

e Zdejmij z basenu termometry, zabawki i inne przedmioty, ktére mogg uszkodzié urzadzenie.

© 3.31Zanurzenie robota

o Odkrec petng dtugos¢ kabla obok basenu, aby unikng¢ splgtania kabla podczas zanurzenia (patrz rysunek o ).
e Zanurz robota pionowo w wodzie (patrz rysuneke).
e Poruszaj nim lekko we wszystkich kierunkach, aby oprdézni¢ powietrze z wnetrza (patrz rysunele ).

e Urzadzenie musi samo zejs¢ i ustawic¢ na dnie basenu. Podczas nurkowania robot w razie potrzeby wcigga do basenu
dtugos¢ kabla (patrz rysunekO).
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© 3.41Podtaczenie zasilania

e Korzystanie z elektrycznego przedtuzacza jest zabronione w celu podtagczenia jednostki sterujacej.
e Upewnij sie, ze szuflada jest zawsze i tatwo dostepna i chroniona przed deszczem lub woda.

e Urzadzenie jest wodoszczelne przed opryskiwaniem, ale nie zanurza sie. Nie mozna go instalowa¢ w miejscu, gdzie
A wystepuje ryzyko powodzi; umies$¢ go co najmniej 3,5 metra od krawedzi basenu i unikaj narazenia bezposrednie
Swiatto stoneczne.

e Umies¢ jednostke sterujacg w poblizu gniazdka elektrycznego.

¢ Podtacz ptywajacy kabel do sterownika (patrz rysunek 0).

o Wcisnij ztgcze, az ustyszysz 2 "klikniecia" (patrz ilustracjae ). Sprawdz, czy ztacze jest prawidtowo wiozone. Jesli jest
odwrotnie, powtdrz procedure.

e Podtgcz przewdd zasilajacy (patrz ilustracja9). Upewnij sie, ze jednostka sterujgca jest podtgczona do gniazda z obecnym
zabezpieczeniem maksymalnie 30 mA (w razie watpliwosci nalezy skontaktowac sie z wykwalifikowanym technikiem).

e Aby odtgczy¢ ptywajacy kabel od jednostki sterujacej, pociggnij oba zaciski na koncu ztacza i wyciggnij je jednoczesnie
(patrz zdjecie ).

Kliknij

Zalecenie: Ustaw urzadzenie, aby uzyskac najlepsza wydajnosc¢.
o Umies¢ jednostke sterujacg na srodku dtugosci basenu zgodnie z warunkami elektrycznymi zwigzanymi z
bezpieczernistwem
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© 3.5 1 Rozpocznij cykl czyszczenia

¢ Nie uzywaj urzadzenia, jezeli w basenie wystepuje silne chlorowanie.

E e Ptywanie jest zabronione, jesli urzadzenie znajduje sie w basenie.
¢ Nie pozostawiaj urzagdzenia w basenie bez opieki przez dtuzszy czas.

e Jezeli jednostka sterujgca znajduje sie pod napieciem, symbole wskazujace:
- Biezgca dziatalnos¢
- Wybor czyszczenia (wedtug rodzaju)
- Koniecznos¢ konserwacji
¢ Jednostka sterujgca przechodzi w tryb gotowosci po 10 minutach, wyswietlacz gasnie. Aby wyjsé z trybu gotowosci po prostu
nacis$nij dowolny przycisk. Tryb gotowosci nie przerywa dziatania przyrzadu, gdy urzadzenie wfasnie czysci.

3.5.1 Wybor cyklu czyszczenia (wedtug modelu)

e Cykl czyszczenia jest juz ustawiony domyslinie: symbole sg wtgczone.

e Cykl czyszczenia mozna wybrac recznie w dowolnym momencie przed lub w trakcie pracy. Nowy cykl z zaczyna sie -
PL

natychmiast.
¢ Urzadzenie dostosowuje swojg strategie ruchu zgodnie z wyborem cyklu czyszczenia, aby zoptymalizowac

wspotczynnik pokrycia powierzchni.

Strefa czyszczenia

== samo dno

=21 pno + $ciany + linia wody

3.5.2 Rozpocznij cykl czyszczenia
e \Wcisnij

Wskazowka: popraw wydajnos¢ czyszczenia
o Na poczatku sezonu kapielowego przeprowadz kilka cykli czyszczenia w trybie "tylko na dole" (po

usunieciu grubszego brudu za pomocg siatki).
Regularne korzystanie z robota czyszczgcego (maksymalnie 3 cykle na tydzien) pozwala na petne
wykorzystanie czystego basenu i filtr bedzie mniej zatkany.

3.5.3 Zmodyfikuj dtugos¢ cyklu czyszczenia (wedtug modelu)

e Mozesz skroci¢ lub wydtuzy¢ czas czyszczenia w dowolnym momencie (+/- 0,5 godziny).

=0.8H +0.5H

-0.5H +0.5H O
e Nacisnij przycisk: * — — — —)Czas trwania = = — — — 3+0.5H
-05H g 2s rwan +0.5H]
1 I
e e -
H0426500.C - CS - 2016-01 8

www.robotworld.pl



3.5.4 Kontrola powierzchni

e Sprawdz, czy filtr robota jest czysty, aby unikngé¢ wptywu na zachowanie robota.
e Po rozpoczeciu cyklu czyszczenia sprawdz zachowanie robota podczas jego wzrostu na $Scianach i podczas czyszczenia powierzchni.

e Za kazdym razem, gdy uzywasz przycisku @ (System kontroli powierzchni) zgodnie z zachowaniem robota: patrz ponizsza tabela.

e Ustawienie poziomu pozostanie aktywne przez caty czas czyszczenia.

e Obie lampy sg domyslnie zapalone

Zachowanie robota w celu uwzglednienia Oznaczenia Procedury

Push:
Robot powoli unosi sie na $cianach i zatrzymuje sie

A ponizej poziomu: Zwieksz liczbe Swiatet.

<®

-

e - |

i

o Robot szybko unosi sie nad Scianami i przecina EEE '
powierzchnie, wiec réwniez zasysa powietrze: | # & o -] :
Zmniejsz liczbe $wiatet. l_ +,

|

i i

Wskazéwka: Zoptymalizuj czyszczenie Scian i czyszczenie poziomu wody
E W zaleznosci od rodzaju powierzchni basenu robot zachowuije sie inaczej podczas wspinania sie po $cianach. Robot korzysta z tej funkcji

co pozwala na jej optymalizacje ¢ enie $cian, a nastepnie czyszczenie linii poziomej na wszystkich rodzajach powierzchni.
Bez wzgledu na ustawienie funkcji @moc ssania pozostaje tak wysoka, podczas gdy robot przesuwa sie w dét basenu.
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© 3.6 1Zakoncz cykl czyszczenia

e Robota wyciggamy z wody za pomocg uchwytu, nigdy nie chwytamy za kabel

e Po uzyciu nie dopusé¢ do pozostawienia robota w petnym storicu

o Przechowuj poszczegdlne elementy w miejscu niedostepnym dla stonca, wilgoci
i wptywom pogody.

e Zatrzymaj urzadzenie naciskajac przycisk ?j:

e Aby przesunac¢ robota do krawedzi basenu, pociagnij go wokét ptywajacego kabla.

¢ Kiedy robot znajduje sie w zasiegu reki, chwy¢ go za uchwyt i powoli wyciggnij go z basenu, aby woda zawarta w

srodku powoli wyciektfa (patrz rysunek 0 )

e Ustaw robota w pozycji pionowe]j w okreslonym miejscu na wézku (w zaleznosci od modelu), aby umozliwi¢ szybkie schniecie (patrz rysunek€).

e Przechowuj go w szafce sterowniczej poza zasiegiem stonca, a takze rozpryskujgc wode. Dostepna jest ostona
ochronna w akcesoriach (patrz rysunek ).

4

Wskazéwka: Unikaj platania sie ruchomego kabla

Na zachowanie urzadzenia silnie wptywa splatanie kabla. Prawidtowo odplgtany kabel przyczyni sie do
0 lepszego czyszczenia basenu.

e Przewrdc i utdz kabel na stoncu, aby przywrdcic jego pierwotny ksztatt.

e Ostroznie nawin go i umie$¢ na uchwycie waézka (w zaleznosci od modelu) lub na statym stojaku.

0 Konserwacja

e Urzadzenie nalezy regularnie sptukiwac czystg wodg lub wodg z mydtem. Nie uzywaj rozpuszczalnika.
e Wyptucz urzadzenie doktadnie duzg iloscig czystej wody.

¢ Nie pozwdl, aby urzgdzenie osuszyto sie na storicu na skraju basenu.

Zalecamy wymiane filtra i szczotek co 2 lata w celu zachowania integralnosci urzagdzenia i gwarancji

o Wskazowka: wymien filtr i szczotki co 2 lata
jego optymalnej wydajnosci.

H0426500.C - CS - 2016-01
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© 4.11 Czyszczenie filtra

ﬁ e Wydajnos¢ przyrzadu moze by¢ zmniejszona, jesli filtr jest petny lub brudny.
e Okresowo czysc filtr czystg wodg, aby go skutecznie oczyscic.

© 4.21Czyszczenie turbiny

Aby unikng¢ powaznych obrazen:
ﬁ e Odtacz robota od zrédta zasilania.
e Zawsze uzywaj rekawic ochronnych do obstugi turbiny @ .

e Odkrec pokrywe turbiny (patrz rysunekO).

¢ Delikatnie pociggnij pokrywe (patrz rysuneke ).

e Zatdz rekawice i wyciagnij turbine, mocno jg chwytajac (patrz rysuneke). Usun wszelki brud (liscie,kamienie ...), ktére
mogtyby zablokowac turbine.

H0426500.C - CS - 2016-01
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© 4.3 1 Wymiana szczotek

e Szczotki wyposazone w elementy kontroli zuzycia (patrz iIustracjao ).

e Aby usungc zuzyte szczotki, usuni wypustki z otwordw, do ktérych sg przymocowane (patrz ilustracjae ).

e Aby zainstalowac nowe szczotki, nalezy najpierw wtozy¢ wargi bez wypustek pod rolkg szczotkowg (patrz rysunek 0).

e W16z szczotki do rolki i pociggnij wypustki w otwory montazowe, pociggnij za koniec kazdego jezyka i popchnij krawedz nad
rowkiem (patrz ilustracja o ).

e Wytnij ostrza nozycami tak, aby znajdowaty sie na tym samym poziomie, co pozostate listwy (patrz ilustracja 9)

H0426500.C - CS - 2016-01 12
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© 4.41 Wymiana paskéw

ﬁ e W przypadku robotow OX 3100 - RX 4450 konieczna jest wymiana pasa przed dostawce.

Umiesc¢ robota z boku (patrz rysunek 0).

Rozpocznij od jednego z két, pociggnij wewnetrzng strone paska i oddziel je od kota (patrz ilustracjae). Nastepnie zdejmij
pasek z robota.

Aby zainstalowaé nowy pasek, umies¢ wewnetrzng strone paska na rowkach pierwszego kota (patrz ilustracja 9).
Pociagnij pasek wokot drugiego kota, a nastepnie ostatniego. Popchnij pasek tak, aby byt prawidtowo osadzony w rowkach
(patrz zdjecie@). Sprawdz, czy pasek znajduje sie ponizej prowadnic (patrz rysunek &F).
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“ 9 Rozwiazywanie probleméw

e Zanim to zrobisz, skontaktuj sie ze sprzedawcag w przypadku awarii, przeprowadz proste

o Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie ze sprzedawca.

H kontrole za pomocg ponizszych tabel.

° & : Dziatania zarezerwowane dla wykwalifikowanego technika

© 5.11Zachowanie urzadzenia

Uruchom robota poprawnie nie
bedzie stosowac sie do dna

Powody mogg by¢ 3:
e W korpusie urzadzenia znajduje sie powietrze. Powtdrz procedure nurkowania robota
(patrz "3.3 | Zanurzenie robota ").

basenu o Filtr jest petny lub zatkany: wystarczy go wyczyscic.
o Istnieje uszkodzona turbina, skontaktuj sie ze sprzedawca: PL
Powody mogg by¢ 2:

Robot nie wspina sie ani nie
zatrzymuje wspigc sie po
scianach:

o Filtr jest petny lub zatkany: wystarczy go wyczyscié.

¢ Nawet jesli woda wydaje sie czysta, w basenie znajdujg sie mikroskopijne rzesy
sg niewidoczne gotym okiem i powodujg Sliskos¢ Scian oraz uniemozliwiajg
wejscie robota wspinaczka. Przeprowadzi¢ chtodzenie wstrzgsowe i nieco obnizy¢

wartos¢ pH.
Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie ze sprzedawcy: &

Robot po uruchomieniu nie
porusza sie:

e Sprawdyz, czy gniazdo, do ktérego podpieta jest szafa sterujaca, jest prawidtowo zasilane.
e Sprawdyz, czy cykl czyszczenia jest prawidtowo uruchomiony i czy swiecgq sie lampki
kontrolne
Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie ze sprzedawca: obrazek

Kabel placze sie

* Nie wyciggaj catej dtugosci kabla do basenu.
e Odkrec tylko niezbedna dtugos¢ kabla do basenu i wiéz reszte kabla krawedz
basenu.

Pilot sterujgcy nie reaguje na
zadne przyciski

e Qdtgcz przewdd zasilajgcy od gniazdka na $cianie, odczekaj 10 sekund i podtgcz go
ponownie.

© 5.21 Informacja dla uzytkownikéw:

J——

%:E' 1s *%} s %:% 1s e Upewnij sie, ze robot jest prawidtowo podtgczony do jednostki

sterujgce;j. Jesli tak jest odtacz go i podtacz ponownie.

e Sprawdz, czy szczotki nie sg zablokowane i czy pasy sg

ﬁﬁi*ﬁﬁi' ﬁ%} prawidtowo osadzoneobracanie (piasek, kabel itd.). Podnies

pasy i upewnij sie, ze nie ma miedzy nimi obcego obiektu.

e Obstuga robotéw poza basenem. Upewnij sie, ze robot uruchamia sie

%:%‘:X"Z:Z’ 1s ﬁﬁﬁ 1s w wodzie (patrz paragraf "3.3 | zanurzenie robota").
e Sprawdz, czy w $migle nie ma brudu ani wtoséw.

e W razie potrzeby wyczys$¢ filtr.

Wskazowka: W przypadku pomocy, poinformuj sprzedawce o stanie urzadzenia, oszczedzaj czas
Przekaz te informacje swojemu sprzedawcy

H0426500.C - CS - 2016-01
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