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Szanowny kliencie,
Dzigkujemy za wybor TESLA RoboStar T50.

Przed przystapieniem do korzystania z produktu, zapoznaj sie z
instrukcjami dotyczacymi bezpieczenstwa i zastosuj zwyczajowe Srodki
ostroznosci.

przed uzyciem doktadnie zapoznaj sie z instrukcja obstugi

zachowaj instrukcje do wgladu

stosuj sie do zawartych tu instrukcji, aby zredukowaé ryzyko uszkodzenia robota
czyszczacego oraz urazow

WAZNE OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Robot jest skomplikowanym urzadzeniem elektromechanicznym, stosuj sig do ponizszych
wytycznych:

Urzadzenie przeznaczone jest do pracy w pomieszczeniach o temperaturze pokojowej (maks.
40°C).

Korzystaj z urzadzenia tak czgsto, jak to mozliwe, aby zmaksymalizowat efekt.

Korzystaj wytacznie z akcesoriow autoryzowanego producenta. Korzystanie z akcesoriow firm
trzech moze doprowadzit do uszkodzenia robota, porazenia pradem lub pozaru.

Nie dotykaj czgSci podtaczonych do gniazdka mokrymi rgkami.

Nie zostawiaj urzadzenia w obecno&ci dzieci bez nadzoru osoby doroste;.

Dzieci nie moga korzystat z urzadzenia, nawet pod nadzorem osoby dorostej.

Korzystaj wytaczenia z oryginalnych akcesoriow przeznaczonych do tego modelu.

Nie siadaj na robocie i nie umieszczaj na nim przedmiotow.

Nie korzystaj z urzadzenia, jesli przewod zasilania jest uszkodzony.

Nie probuj otwierat i naprawiat urzadzenia, gdyz wiaze sig to z ryzykiem porazenia pradem i
utraty gwarancji.

Nie korzystaj z urzadzenia, jesli twoje rece lub stopy sa mokre.

Trzymaj urzadzenia z dala od tatwopalnych i lotnych substancji.

Nie korzystaj z urzadzenia w poblizu przedmiotow zawierajacych ptyny, gdyz moze doprowadzic
to do ich wywrbcenia i rozlania.

Nie myj robota wodg, unikaj napromieniowania cieptem jego plastikowej powierzchni.

Nie korzystaj z urzadzenia w srodowisku zbyt goracym, zakurzonym lub wilgotnym.

Nie pozwalaj, by urzadzenie wciagato ptyny, zapalone papierosy, drzazgi i ostre przedmioty,
zapatki i inne palne substancje, make, cement, tynk, wigksze kawatki papieru, plastikowe torebki
lub inne przedmioty, ktore moga je uszkodzic.

Podczas pracy moze dojs¢ do wytadowania elektrostatycznego, niebezpiecznego dla
uzytkownika.

Poinformuj domownikow o dziataniu robota, aby nie doszto do urazow.

Nie korzystaj z robota, jesli jego pojemnik na kurz jest petny.
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e  Producent i dystrybutor na terenie Unii Europejskiej nie ponosza odpowiedzialnosci za szkody
wynikte z pracy urzadzenia, jak urazy, poparzenia, pozary, uszkodzenia innych przedmiotow itp.

ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Doktadnie sprawdz, czy wszystkie akcesoria zostaty wyjete z opakowania, zaleca sig zatrzymat
oryginalne opakowanie, instrukcje obstugi oraz materiaty pakunkowe na czas gwarancii.

OPIS
9
o 10
6
7 1
@ @
8 O,
1 Przedni zderzak 7 Lewe/prawe kotko
2 Start/Zatrzymanie pracy 8 Szczotka gtowka
3 Zbiornik na kurz/wode 9 Czuijnik przeciwupadkowy
4 Przycisk otwarcia tacki 10  Przednie kotko z czujnikiem spodnim
5 Styki fadowania 1 Lewa/prawa szczotka
6 Pokrywa baterii
1 Styk tadowania 2 Przefacznik zasilania
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Zbiornik na kurz

Filtr gtowny

Filtr gabkowy

Filtr HEPA

Pokrywka zbiornika na kurz
Zbiornik na kurz
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Przycisk zbiornika na wode
Zbiornik na wode

Gumowa ostona
Sciereczka mopa

&N =

Czas planowania

Obecny czas

Przycisk kierunkowy

Zaplanowane (odfozone) czyszczenie
Czyszczenie miejscowe

Powrdt do stacji tadowania
Start/wstrzymanie czyszczenia
Zwigkszenie mocy ssania czyszczenia
41 (o] [oronn] 9 dogtghnego

Ustawienie czasu

Czyszczenie wzdtuz Scian
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Stacja tadowania

Wskaznik zasilania

Zasilacz 230V

Ztacze portu zasilacza 230V
Styki zasilajace
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PIERWSZE CZYSZCZENIE

e  Usun wszelkie przeszkody mogace zaktocic skutecznost sprzatania.

e  Usun takze przedmioty mogace uszkodzit robota.

e Dywan nalezy zabezpieczyt, aby robot nie dostat sig na niego w trakcie czyszczenia. Jesli mop
oraz zbiornik na wode sa zainstalowane w robocie, moga zaktocic proces czyszczenia i
zamoczy¢ dywan.

e  Bezposrednie Swiatto stoneczne moze zmniejszy¢ czutost czujnikow podczerwieni robota, wigc
nalezy go unikac.

e (Czarne meble moga nie byt wtasciwie wykrywane ze wzgledu na fizyczny charakter czujnikow
podczerwieni. Moze to doprowadzic do lekkiego zderzenia, ktore zostanie zredukowane przez
zderzak.

e (Gora robota wykonana jest z hartowanego szkta. Chot jest mocniejsze od zwyktego szkia,
obchodz sig z nim ostroznie, by go nie zadrapat i nie uszkodzit.

TRYB CZYSZCZENIA - CZYSZCZENIE AUTOMATYCZNE
PIERWSZY START

1. Jest to najpowszechnigjszy sposob czyszczenia.
2. Umiesc baterie w pilocie, pamigtaj o odpowiedniej biegunowosci.
3. Podtacz stacje tadowania do gniazdka za pomoca zasilacza 230V.

Stacje tadowania umies¢ tak, by zostawic ok. 1m wolnego
migjsca po bokach oraz ok. 2m przed nig.

Musi znajdowat na ptaskiej powierzchni, zalecamy takze
przyklejenie jej do podtogi lub &ciany za pomoca
dwustronnej tasmy klejacej. Przewod zasilania umies¢ tak,
aby nie zaplatat sig w szczotki robota czyszczacego.

Luster lub innych silnie odbijajacych przedmiotow nie
nalezy umieszczat 15¢cm nad podfoga w obszarze stacji
tadowania. Stacji nie nalezy wystawiac na dziatanie
bezpoSredniego Swiatta stonecznego.
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Wiacz
przestaw przetacznik na ON (1), przycisk ,AUTO*
na robocie zapali sig na zielono.
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UmieSt robota w stacji tadowania.

Bateria zacznie tadowact sig automatycznie.

Podczas fadowania przycisk ,,AUTO” miga na pomarahczowo, za$ po jej petnym natadowaniu,
przycisk ,,AUTQ” zacznie Swiecit na zielono.

Przed rozpoczeciem czyszczenia, przygotuj podtoge tak, aby nie byto na niej zadnych
przedmiotow utrudniajacych robotowi pracg (wigkszych kawatkow papieru, kabli, naklejek,
matych obiektow, niewtasciwie utozonego dywanu itp.).

Usuh krzesta i inne wigkszy obiekty, aby robot mogt dosta¢ sig do trudno dostepnych miejsc.
Przestaw przetacznik ON/OFF (,,2”) na robocie na pozycje ON ,0”.

. Wecisnij przycisk ,,AUTO” na robocie lub przycisk , 7" na pilocie, by wprowadzit robota w tryb

oczekiwania.

. Aby rozpoczat, ponownie wcisnij przycisk ,,AUTO” na robocie lub przycisk ,,7” na pilocie.

Robot bedzie sprzatat, az bateria znajdzie sig na skraju wyczerpania, wowczas automatycznie
wyszuka stacje tadowania i zacznie fadowat baterig.

Aby zatrzymat/wstrzymat prace robota, wcisnij przycisk ,,AUTO” na gorze robota lub przycisk
»1" na pilocie.

Jesli robot zostanie zatrzymany na wigcej, niz 45 sekund, automatycznie wejdzie w tryb
uSpienia, aby oszczgdzat baterig. Przycisk ,,AUT0Q” na robocie nie bedzie migat, a przyciski na
pilocie nie beda reagowat. Aby obudzit robota, wciénij przycisk ,,AUT0” na robocie lub
przycisk ,,7” na pilocie.
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PILOT

e  Przycisk ,,AUTO” (2)
e  Start/zatrzymanie dziatania

1. Przyciski kierunkowe (5) i przycisk ,,MAX”
Przycisk A : aby zwigkszyC warto$t czasu planowanego czyszczenia oraz ustawienia czasu
Przycisk A : przycisk kierunkowy ruchu na przod

Przycisk ,,MAX” : aby zmniejszyt warto§¢t czasu planowanego czyszczenia oraz ustawienia
czasu
Przycisk ,,MAX” : przycisk kierunkowy ruchu w tyt

Przycisk « : aby przefaczat sig migdzy minutami i godzinami przy planowaniu czyszczenia i
ustawianiu czasu
Przycisk « : przycisk kierunkowy ruchu w lewo

Przycisk B> : aby przefaczat sig migdzy minutami i godzinami przy planowaniu czyszczenia i
ustawianiu czasu
Przycisk B : przycisk kierunkowy ruchu w prawo

2. Przycisk ,PLAN” (4)

e  Wejdz w tryb planowania czyszczenia i ustaw poczatek planu czyszczenia za pomoca
przyciskow kierunkowych wyswietlacza na gorze pilota (HH: MIM).

e  Ponownie wcisnij przycisk, aby potwierdzi¢ ustawiony czas planowania czyszczenia.

3. Przycisk ,CLOCK” (9)
Wejdz w tryb ustawienia czasu, uzyj przyciskow kierunkowych (HH: MM).
e  Ponownie wcisnij przycisk, aby potwierdzi¢ ustawiony czas.

4.  Przycisk ,HOME” (8)
Wecisnij, aby wydat robotowi polecenie szukania stacji tadowania i rozpoczecia tadowania.

5. Przycisk ,SPOT” (5)
o Wecisnij, aby robot rozpoczat czyszczenie poruszajac sig w kotko — czyszczenie
ukierunkowane.

6. Przycisk ,EDGE/WALL” (7)
e Wcinij, aby robot rozpoczat czyszczenie wzdtuz Scian (ustaw robota blisko Sciany, jakies
10 cm od niej).

7. Przycisk ,,MAX” (8)

o  WeciSnigcie zwigksza site ssaca umozliwiajaca dogtebne czyszczenie. Stuzy do czyszczenia
wigkszych podtog lub czyszczenia w krotszym czasie. Po aktywacii tego trybu, wcisnigcie
przycisku ,8” na pilocie zwigksza sitg ssaca robota do poziomu maksymalnego.
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TRYB POJEDYNCZEGO POKOJU

Tryb ten stuzy to wyczyszczenia tylko jednego
pomieszczenia. Zamknij drzwi pomieszczenia
i dwukrotnie wcisnij przycisk ,,AUT0” na
robocie lub przycisk ,, 7”7 na pilocie.

Po zakohczeniu czyszczenia, robot zatrzyma
sig i wyda sygnat dzwigkowy.

POWROT DO STACJI tADOWANIA

Po weisnigciu przycisku robot wyszukuje stacje tadowania i zaczyna sig tadowac.

USTAWIENIE CZASU

Naciénij przycisk ,,9” (CLOCK) na pilocie, aby wejst w tryb ustawienia czasu

(Czas zacznie migac na dole wySwietlacza.

Dostosuj czas za pomoca przyciskow kierunkowych (HH: MM).

Ponownie wcisnij przycisk ,9” (CLOCK), aby potwierdzi€ i zapisat ustawiony czas.
Sygnat dzwigkowy robota potwierdzi udane ustawienie czasu.

PLANOWANIE CZYSZCZENIA

Robota mozna zaprogramowact tak, aby wykonywat czyszczenie raz dziennie o okreslonym
czasie, nawet jesli nikogo nie ma w domu. Czas czyszczenia mozna ustawit za pomoca pilota.
Przycisk ,,AUTO” na robocie musi miga¢ na zielono. Jesli tego nie robi, wcisnij przycisk
»AUTO” na gorze robota lub przycisk ,,7” na pilocie.

Programujac robota za pomoca pilota, skieruj pilot w strong urzadzenia. Kazdy krok ustawienia
czasu czyszczenia zostanie potwierdzony sygnatem dzwigkowym. Jesli sig nie pojawi, krok nie
zostat zapisany.

Nacisnij przycisk ,4” (PLAN) na pilocie, aby wejs¢ w tryb planowania czyszczenia.

Ustaw poczatek planu czyszczenia za pomoca przyciskow kierunkowych wySwietlacza na gorze
pilota (HH: MIM).

e  (zas planowanego czyszczenia mozna ustawiat w 15-minutowych odstgpach.

e  Ponownie wciénij przycisk ,4” (PLAN), aby potwierdzi¢ ustawiony czas planowania czyszczenia.
e  Aby usunat ustawienie czasu, ustaw czas w dolnej linii wyswietlacza na ,,00:00” i zapisz go.

e  Sygnat dzwigkowy robota potwierdzi udane ustawienie czasu planowania czyszczenia.
WYCIERANIE NA MOKRO

Po odkurzaniu, pojemnik na kurz mozna wymienic na ten na wode. Aby osiagnat najlepsze wyniki,
zalecamy skorzystanie z tej funkcji w jednym pomieszczeniu, a wycierania na mokro w nastgpnym.
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Zdejmij plastikowa nasadke i nalej wody do
plastikowego zbiornika wodnego. Zalecamy
wycieranie podfogi czysta wodg, detergent
moze wytworzyt piang i zmigkczy€ wodeg lub
spowodowat powstanie smug na podtodze
po wyschnigciu.

Zatoz niebieskiego mopa na spod zbiornika na
wode. Delikatnie namocz mop woda, co
zapewni gtadsze i szybsze wycieranie.
Pamigtaj, by podczas zdejmowania mopa nie
uszkodzit rzepu na wsporniku. Jesli mop jest
brudny po czyszczeniu, mozesz go wyczyscic
letnia woda.

Wyjmij pojemnik na kurz z urzadzenia i
umieSt w nim pojemnik na wodg.

Aby rozpoczat wycieranie na mokro, wcisnij przycisk ,,AUTO” na robocie lub przycisk ,7” na pilocie.
W tym trybie urzadzenie wciaga zabrudzen, dziataja tylko szczotki boczne.

Woda wycieka automatycznie, wigc robot nie moze zbyt dtugo pozostawat w tym samym miejscu,
gdyz grozi to nadmiernym zamoczeniem podtogi.

o Nie wycieraj dywandw na mokro.

e W zbiorniku musi byt odpowiednia ilo¢ wody.

e  Po zakonczeniu wycierania wyjmij pojemnik na wode.

e Ze wzgledow bezpieczehstwa nie taduj baterii, gdy w robocie jest pojemnik na wodg.
WYCIERANIE NA SUCHO

e Aby usunat drobny pyti wypolerowat podtogg, skorzystaj z mopa do czyszczenia na sucho.
e Nie wycieraj nierownych powierzchni lub dywanow za pomoca Sciereczki z mikrofibry.
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KONSERWACJA

Przetrzyj gore urzadzenia migkka, sucha lub lekko zwilzona ciereczka. Nie uzywaj do tego
detergentow, gdyz moga uszkodzit powierzchnig.

Przed czyszczeniem lub konserwacja, wyfacz robota gtownym przefacznikiem.

Pojemnik na kurz

e  Regularnie wyprozniaj tacke na kurz.
e  Petny pojemnik zle wptywa na moc ssaca robota oraz na wydajno&¢ czyszczenia.
e  ZawartoSt pojemnika na kurz wyrzu¢ do Smieci.
e Je§li optuczesz zbiornik na kurz wodg, przed ponownym jego zamontowaniem musi doktadnie
wyschnat.
2
7 % o=
Filtr gtowny
o Co dwa tygodnie oczyszczaj siatke filtra gtownego (,1”) czysta wodg, wysusz i zamontu;j ja z
powrotem.
Filtr HEPA

e czysce filtr co dwa tygodnie stukajac w niego, szczotkujac lub odkurzajac klasycznym
odkurzaczem

e nie czySc filtra HEPA w wodzie

e  zalecamy wymiane filtra HEPA co 6 miesigcy
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Pojemnik na wode oraz mop z materiatu

e wyjmij pojemnik na wodg z urzadzenia, wylej pozostata wodg i osusz go
e przeptucz i osusz materiat mopa

Szczotka centralna oraz boczne
Szczotka boczna musi byt wolna od wtosow, kurzu, bawetny itp.
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Czujniki przeciwzderzeniowe i przeciwupadkowe

Utrzymuj czujnik na spodniej stronie w czystosci, aby robot nie zostat uszkodzony.

Oczyszczaj przednie kotko z wtosow i kurzu. Wyjmij koto z robota i wyczys¢ czujnik znajdujacy sie
pod nim.

Utrzymuj w czystosci czujnik wykrywajacy obiekty pod zderzakiem.

Styki tadowania i stacja tadowania
Oczyst styki na spodzie robota i na stacji tadujacej za pomoca migkkiej sciereczki.

OPIS STATUSU

Status Przycisk ,,AUTO”

Robot taduje sig Miga na pomarahczowo
Robot jest w petni natadowany Swieci na zielono

Robot jest wtaczony i w jest w trybie oczekiwania Miga na zielono

Robota nalezy sprawdzit ze wzgledu na problem Swieci na czerwono

Niski poziom baterii Swieci na pomarahczowo
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OPIS SYGNALOW DZWIEKOWYCH

Krotki ton Powod Rozwiazanie

1 sygnat Przednie kotko lub boczne | Sprawdz przednie kotko i boczne
szczotki nie dziataja. szczotki oraz wyczyse je.

2 sygnaty Awaria czujnika Wyczyst czujnik przeciwupadkowy;
przeciwupadkowego lub delikatnie potrzaénij zderzakiem.
przedniego Sprawdz, czy nie ma przeszkod

3 sygnaty Robot zablokowat si¢. Sprawdz przednie kotko i boczne

szczotki oraz wyczySe je.

4 sygnaty Btad szczotki gtownej Oczyst szczotke gtowna, jak w

rozdziale ,,Konserwacja”

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Problem

Powaod

Rozwiazanie

Nie mozna natadowaét

Robot jest nieodpowiednio
zaparkowany w stacji
fadowania.

Upewnij sig, ze styki tadowania
sa odpowiednio potaczone z
robotem w stacji tadowania.

Stacja tadowania nie jest
podtaczona do gniazdka, a
robot jest wiaczony

Stacja tadowania powinna byt
zawsze podfaczona do gniazdka,
nie wyfaczaj jej. Robot jest

1 baterii robota. przetacznikiem. wowczas zavysze W pefni
natadowany i gotowy do pracy.
Aktywuj baterig. Umies¢ robota
Bateria jest catkowicie W stacji tadowania r@czme, po
czym odfacz go po 3 minutach.
wytadowana. , . i
Powtorz to 3 razy i pozwol
baterii natadowat sig normalnie.
Robot zaklinowat sig w
. . ciasnym miejscu, do Robot automatycznie stara sig
Robot zaklinowat sig S DA .
2 . szczotek dostaty sig jakie$ uwolnit, jesli nie jest w stanie
podczas czyszczenia. . ]
elementy, jak kable, zastony, | pokonat przeszkody.
dywany itp.
Przy niskim poziomie
baterii, robot automatycznie | To normalne, niech robot
przefacza sig w tryb nataduje sie do petna i wznowi
Robot przerywa fadowania i powraca do czyszczenie.
3 czyszczenie i stacji tadowania.

przedwcze$nie wraca
do stacji tadowania.

Czas dziatania rozni sig
zaleznie od powierzchni
podtogi, ksztattu
pomieszczenia i wybranego
trybu czyszczenia.

To normalne, nie trzeba nic
robit.
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Robot nie rozpoczyna
4 zaplanowanego
czyszczenia.

Robot jest wytaczony lub
poziom baterii jest niski.

Wiacz robota i nataduj baterig.

Planowane czyszczenie nie
zostato zapisane w pamigci
robota.

Ponownie wprowadz dzieh i
czas do pamigci robota i
upewnij sie, ze jest natadowany.

Robot jest zablokowany.

Whytacz robota i oczyst go,

Pilot nie dziata (jego
5 zasieg wynosi 5
metrow)

Niski poziom baterii pilota.

Wymieh baterie, pamigtaj o
odpowiedniej biegunowosci.

Robot nie jest wiaczony, a
bateria nie jest odpowiednio
natadowana, by rozpoczat
czyszczenie.

Upewnij sig, ze robot jest
wiaczony i nataduj baterig.

Czujnik podczerwieni robota
lub pilota jest brudny.

Oczysct pilota i robota.

Migdzy pilotem i robotem
wystapity zaktocenia.

Nie uzywaj w poblizu innych
urzadzah z podczerwienig.

Jesli problem nie ustanie, sprawdz, czy bateria jest w petni natadowana. Jesli tak, wyfacz robota
gtownym przetacznikiem i ponownie go wiacz.

BATERIA

e  Przy niskim poziomie baterii, robot automatycznie wyszuka stacjge fadowania i rozpocznie
tadowanie Stacja musi byt caty czas podfaczona do zasilania, inaczej robot nie bedzie w stanie

jej znalez¢.

e  Je§li zamierzasz nies¢c robota lub nie korzystat z niego przez dtuzszy czas, wytacz go gtownym

przetacznikiem.

e Jesli nie bedziesz korzystat z urzadzenia przez dtuzszy czas, wyjmij baterie z pilota.

e Robot zasilany jest wysokiej jakoSci bateriami niewymagajacymi formatowania.

e Robot wyposazony jest w zabezpieczenie wstrzymujace tadowanie baterii, gdy ta w petni sie
nataduje, co zapobiega przetadowaniu, wigc baterii nie trzeba czgsto wymieniac.

Gwarancja NIE POKRYWA:

o wykorzystania urzadzenia niezgodnie z jego przeznaczeniem

e niestosowania sig to ,Waznych Instrukcji Dotyczacych Bezpieczehstwa” zawartych w instrukcji

obstugi

e elektrycznych lub mechanicznych uszkodzeh wyniktych z niewtaSciwego wykorzystania
e uszkodzen spowodowanych elementami naturalnymi, jak woda, ogieh, elektrycznoS¢ statyczna,

przepigcia itp.
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