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Robot mopujacy

Instrukcja

Dzigkujemy za zakup produktu Mamibot. Prosimy o przeczytanie tej
instrukcji przed uzyciem urzadzenia.

Zachowaj ja na przyszlo$¢é. Zyczymy udanego korzystania z naszych
produktow!
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1. Instrukcja bezpieczenstwa
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Przed uzyciem oczy$¢ podtoge ze wszelkich nieczystosci, oraz przedmiotéw takich jak sznury,

ubrania, luzne kable, oraz upewnij si¢ ze zastony lub firany nie dotykaja podtogi.

Kiedy twéj robot Mamibot ma by¢ uzywany przez dziecko musi mie¢ co najmniej 8 lat W przypadku
0sob 0 ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych lub braku
doswiadczenia i wiedzy, nalezy zapewni¢ wiasciwy nadzor lub instrukcje dotyczace uzytkowania
urzadzenia W bezpieczny sposob, aby pomoc im zrozumie¢ zwigzane z tym zagrozenia. Dzieci nie
powinny bawi¢ si¢ urzadzeniem. Czyszczenie i konserwacja nie powinny by¢é wykonywane przez
dzieci bez nadzoru.

Jesli w obszarze roboczym robota znajduja sie schody lub balkony, zablokuj dostep do otwartych
obszaréw. Minimalna odlegtos¢ od krawedzi spadku, powinna wynosi¢ okoto 15 cm na twardym
drewnie lub gzymsie. Jest to dodatkowy s$rodek bezpieczenstwa, aby zapobiec upadkowi robota z
krawedzi lub schodow.

Nalezy uzywaé tylko oryginalnych czgsci.

To urzadzenie powinno by¢ uzywane wylacznie do czyszczenia w warunkach domowych, zgodnie
z opisem w niniejszej instrukcji obstugi.

Uzywaj tylko oryginalnej tadowarki dotaczonej do urzadzenia. Sprawdz czy Twoje gniazdka
obstuguja to samo napigcie z ktorego korzysta tadowarka. Nigdy nie taduj robota w temperaturze
powyzej 40°C, lub ponizej 0°C.

Podtacz tadowarke dostarczong wraz z tym urzadzeniem do odpowiedniego gniazda.

Przeczytaj i stosuj si¢ do wszystkich wytycznych i ostrzezen zawartych w tej instrukcji, ktore dotycza
robota Sweepurl20, oraz GyroNavi Box.

Nie rozpylaj ani nie zbieraj tatwopalnych cieczy, ptynéw czyszczacych, aerozoli lub ich oparow przy
pomocy urzadzenia, lub w jego obszarze pracy.

Uzywaj tego produktu tylko w temperaturze od 0°C do 40°C.

Po uzyciu robota Sweepurl20, podloga moze pozostaé $liska.

Nie uzywaj robota w miejscu bezposredniego przebywania dzieci.

Nie uzywaj urzadzenia na grzaskim podiozu.

Sweepurl20 porusza si¢ bardzo cicho. Znajdujac si¢ W obszarze czyszczenia podczas pracy, uwazaj
aby nie nadepna¢ na urzadzenie.

Podczas mycia nie uzywaj Sweepurl20 w miejscach, w ktérych wilgo¢ moze uszkodzié
niedokonczone podtogi lub delikatne dywany lub chodniki.

Nie wyginaj kabla zasilajacego ani nie uzywaj wzgledem niego cigzkich lub ostrych przedmiotow.
Nie pozwdl robotowi poruszaé¢ si¢ po kablu. Trzyma¢ kabel z daleka od zrodet ciepta.
Uzytkownik nie moze demontowaé lub naprawiaé urzadzenia we wiasnym zakresie. Zajmowaé si¢
tym moze tylko autoryzowany serwis.

Nie korzystaj z tadowania je$li gniazdo jest uszkodzone.

Nie uzywaj uszkodzonego kabla lub fadowarki. Nie korzysta¢ z robota jesli jest uszkodzony. W takim
przypadku znajdz autoryzowany serwis aby uniknag¢ powigkszania si¢ usterki.

Wytacz urzadzenie jesli chcesz napetni¢ zbiornik, lub wyczysci¢ robota.

Nie umieszczaj robota w miejscach z ktorych moze tatwo spas¢ (krzesta, stoty itd.)

Przed tadowaniem upewnij si¢ ze kable sg odpowiednio podtaczone.

Wycieki z ogniw akumulatora moga wystapi¢ w skrajnych warunkach uzytkowania lub
temperatury. Jesli ptyn dostanie si¢ na skorg, umyj szybko woda. Jesli ciecz dostanie si¢ do oczu,
natychmiast przeptucz je czysta woda przez co najmniej 10 minut. Patrz: pomoc lekarska.
Demontaz akumulatora pod koniec zywotnosci. Jesli urzadzenie ma by¢ wyrzucone, najpierw
nalezy wyja¢ baterie. Podczas wyjmowania akumulatora urzadzenie musi by¢ odlaczone od sieci
zasilajacej.
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Widok z dotu

naktadka mopujaca
(Deep mopping/
Quick Mopping)

. Detektory upadku

+=——— Port fadowania

Kota

GyroNavi Box (latarnia nawigujaca)

Czujnik do

nawigacji

Wskaznik

GyroNavi

Box

Port tadowania
»—— Power Button

T adowarka

Widok z gory

Przyciski funkcyjne

Czujnik do
nawigacji

Wskaznik systemu
nawigacji (IONS)

Odtaczalna
naktadka
Zderzak czyszczaca

Sciereczka czyszczaca

\
|

Quick Cleaning Pad

Pasek mocujacy do

Sciereczek

Migjsce na
detektory upadku

Deep Cleaning Pad

@ Zatyczka

Korek spustowy

www.roa)tworld.pl



Przyciski i diody informujace

Mamibot

Wiacznik/
Wylacznik

GyroNavi Box wskaznik

Szybkie czyszczenie Doktadne czyszczenie

Wskaznik systemu nawigacji (IONS)

Przycisk zasilania:

Kliknij jednorazowo by wiaczy¢ urzadzenie SWEEPUR120. Przytrzymaj przycisk przez 2s aby wytaczy¢
robota.

Niebieskie ciagle $wiatlo: Robot wilaczony

Czerwone migajace $wiatlo: Niski poziom baterii

Czerwone ciagle $wiatlo: Bateria rozladowana (konieczne naladowanie)

Przycisk - Deep Clean — dokladne czyszczenie/na mokro — tryb z niebieska Sciereczka
Nacisnij raz aby rozpocza¢, nacis$nij jeszcze raz aby zatrzymaé czyszczenie.

Niebieskie ciggle $wiatto: aktywny tryb Deep Cleaning — doktadne czyszczenie (na mokro)
Niebieskie migajace $wiatlo: Tryb Deep Cleaning zatrzymany

Przycisk Quick Clean — szybkie czyszczenie/na sucho — tryb z bialg $ciereczka
Nacisénij raz aby rozpocza¢, nacis$nij jeszcze raz aby zatrzymaé Czyszczenie.

Niebieskie ciggle $wiatto: aktywny tryb Quick Cleaning (na sucho)

Niebieskie migajace $wiatto: Tryb Quick Cleaning zatrzymany

Wskaznik systemu nawigacji (IONS)

Status polaczenia:

Niebieskie ciggle $wiatto: potaczenie udane

Niebieskie migajace $wiatto: Wirtualna latarnia nawigzuje potaczenie z robotem SWEEPUR120.
Inne:

Kolejno migajace $wiatta niebieskie: Robot mysli

Niebieskie $wiatta migajg z przerwa: Tryb uspienia

Czerwone swiatto: Btad

Wskaznik pola GyroNavi (wirtualna latarnia)

Migajgce niebieskie $wiatto: Sygnatl jest wysytany

Niebieskie $wiatto state: ustanowiono potaczenie miedzy urzadzeniem wirtualng latarnig a robotem
SWEEPUR120.

Czerwone $wiatlo ciggte: Niski stan baterii w wirtualnej latarni

3
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Ladowanie robota

 Postaw robota w pionie na jego tylnej czgsci.

* Podtacz zasilacz do standardowego gniazdka elektrycznego,
Wtyczke umie$¢ w porcie tadowania pod robotem.

» Laduj robota do czasu, az na przycisku zasilania pojawi si¢
niebieskie ciagte $wiatto.

Uwaga:

Jesli przycisk zasilania $§wieci ciaggtym niebieskim $wiatlem, oznacza

to, ze akumulator jest w petni natadowany.

Nalezy pamictaé, ze czas tadowania lub czas dziatania moga nieznacznie
rézni¢ si¢ w zalezno$ci od temperatury roboczej, stanu podtogi lub wpltywu
innych czynnikow zewngtrznych.

Nie taduj robota kiedy do robota zamocowany jest modut z woda,
lub mokra $ciereczka.

Laduj robota za pomoca oryginalnej tadowarki, aby unikngé
ewentualnego uszkodzenia robota.

Utylizuj wszystkie baterie prawidtowo, we wskazanych do tego % <
miejscach.

Ladowanie GyroNavi Box (wirtualna latarnia)

* Przy pierwszym uzyciu wirtualnej latarni przesun dolny przetacznik na "I".
 Przesun dolny przetacznik na "0", jesli pozostawisz go na dlugi czas nieuzywany.
* Wt6z wtyczke tadowarki do dolnego gniazda tadowania i wt6z drugi koniec do
gniazdka.

» Laduj wirtualng latarnie, az wskaznik pokaze stale ZIELONE $wiatlo.

Parametry Sweepurl20

Napiecie robocze 7.2V
Maksymalna moc 3.6W
Czas tadowania 2 godziny - Sweepurl20
4 godziny - Wirtualna latarnia
Czas pracy 4 godziny w Quick Clean Mode (na sucho)
2.5 godziny w Deep Clean Mode (na
mokro)
Wymiary 22*22*7.8cm
Waga netto 1.5KGS
Parametry ladowania
Napiecie tad. wejsciowego 100-240V AC
Napiecie wyjsciowe 12V DC
Czestotliwo$é znamionowa 50/60 Hz
Prad wyjsciowy 1A

www.rogotworld.pl
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Tryby czyszczenia

SWEEPUR120 posiada dwa sposoby sprzatania- Quick Cleaning Mode (na sucho) oraz Deep Cleaning
Mode (na mokro). Zaleca si¢ uzywanie bialej suchej $ciereczki podczas szybkiego trybu czyszczenia(na
sucho), oraz niebieskiej zwilzonej $ciereczki podczas trybu doktadnego (na mokro).

1. Quick Cleaning Mode (tryb szybkiego czyszczenia)

W tym trybie prosimy uzywaé tylko Bialej Sciereczki oraz modulu do szybkiego czyszczenia dla
czyszczenia na sucho. Robot zbierze maty brud, wtosy, kurz na twardym podtozu podczas codziennego
sprzatania. Nie jest zalecanym aby czysci¢ silne zabrudzenia przy pomocy tego trybu.

Jak robot si¢ zachowuje podczas pracy w trybie Quick Cleaning Mode?
Przesuwa si¢ do przodu w linii prostej po rozpoczeciu czyszczenia, by nastepnie czysci¢ po prostych,
rownoleglych liniach (obrazek ponizej)

Tryb szybkiego czyszczenia. Biata Sciereczka oraz
Tylko czyszczenie na sucho modut do szybkiego

czyszczenia na sucho.
2. Deep Cleaning Mode (tryb dokladnego czyszczenia/na mokro)

W trym trybie prosimy uzywac tylko Niebieskiej $ciereczki czyszczacej oraz modulu do dokladnego
czyszczenia do czyszczenia na mokro. Robot wyczysci cigzsze zabrudzenia, kurz i wlosy na twardych

podtogach.

Jak robot sie zachowuje podczas pracy w trybie Deep Cleaning Mode?
W tym trybie robot porusza si¢ do przodu w lewo, nastepnie delikatnie wraca, by wykonaé¢ kolejny
ruch w prawo. Dzigki temu robot rozpuszcza, oraz podnosi giebszy brud.

Niebieska sciereczka
oraz modut do
doktadnego
czyszczenia.

Doktadne czyszczenie
*TYLKO CZYSZCZENIE NA MOKRO

3. Porady

1) Sciereczki czyszczace zostaly zaprojektowane specjalnie do wielokrotnego uzytku i mycia/prania/ptukania.

2) Niebieska sciereczka moze by¢ uzywana podczas czyszczenia szybkiego, oraz doktadnego.

3) Doktadnie zmocz niebieska $ciereczke przed kazdym uzyciem.

4) Sweepurl20 zostat zaprojektowany do czyszczenia twardych powierzchni wliczajac w to: drewno, winyl,
kafelki, linoleum lub laminat.

5) Sweepurl20 ma wysoka wydajnos¢ podczas czyszczenia gladkich, twardych powierzchni. Moze nie dziata¢
poprawnie na nierdwnych ptytkach, mocno nawoskowanych podtogach (zbyt §liskich dla kot), lub chropowatych
powierzchniach, ktore moga zle oddziatywa¢ na $ciereczke.

6) Dla mokrego czyszczenia nie zaleca si¢ korzystania z robota na nieuszczelnionych podtogach.

7) Sweepurl20 nie jest przeznaczony do zbierania duzych $mieci.

8) Upewnij sie ze zebrales wszystkie duze $mieci i upewnij sie, ze nie ma zwiru ani ostrych przedmiotow, ktore
porysuja podtoge, jesli zostang ztapane pod naktadkami czyszczacymi.

9) Robot nie jest przeznaczony do czyszczenia dywanow lub wyktadzin.

Uwaga: Zaleca sie¢ najpierw uzycie trybu szybkiego czyszczenia na sucho, a nastepnie trybu doktadnego
czyszczenia na mokro, w celu uzyskania doktadnego efektu czystej podtogi.

5
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Sposéb czyszczenia

Kolejno$é czyszczenia

Sweepurl20 podzieli obszary czyszczenia na sekcje, dzigki wirtualnej latarni. Czyszczenie odbywa sig
od prawej do lewej.

Kiedy sprzatanie glownej czgséci jest zakonczone, Sweepurl20 przejdzie w tryb czyszczenia krawedzi
$ciany oraz mebli. Po wykonaniu tej pracy, Sweepurl20 powrdci do punktu, w ktorym rozpoczat prace.

Wozorce czyszczenia

Sweepurl20 oczysci otwarte przestrzenie podtogi w uporzadkowany sposob.

Kiedy na jego drodze znajdg si¢c meble, badz inne przeszkody, bedzie czyscit wzdtuz krawedzi
przeszkody, by nastepnie przesunaé si¢ w inny obszar sprzatania.

Sweepurl20 automatycznie wykrywa przepasé. Tam gdzie znajduje si¢ przepas¢, lub inny spadek
wysokosci, robot zatrzyma si¢ i powoli si¢ wycofa.

Wazne: Jesli mamy do czynienia z miejscem gdzie spad ma 60cm lub wigcej, nalezy umiesci¢
fizyczng barier¢ (wirtualng $ciang) aby zapewni¢ robotowi bezpieczenstwo.

Sweepurl20 potrafi wykrywa¢ podniesiong krawedz jak dywany/ dywaniki, by omina¢ przeszkode i
kontynuowac¢ sprzatanie.

Uwaga: Jesli nie ma wyraznej roznicy miedzy krawedzig dywanu i twarda podtoga, nalezy umiesci¢
tymczasowa bariere, aby robot mogt wykry¢ krawedz dywanu, aby powstrzymaé robota od wspinania
si¢ na przeszkode.

Po zakonczeniu czyszczenia otwartego obszaru Sweepurl20 moze czysci¢ wzdluz krawedzi Sciany
jesli ja napotka. (Jak na obrazkach ponizej)

Pauza/Wznowienie

Po podniesieniu robota, lub kliknieciu dowolnego przycisku z jego panelu funkcji, robot zatrzymuje
swoja prace, po czym przechodzi w tryb pauzy.

Kiedy czyszczenie zostanie wstrzymane, bedzie miga¢ niebieskie $wiatetko, ktore jest powigzane z
odpowiednim przyciskiem trybu sprzatania.

Tymczasem robot zapisze miejsce, w ktorym czyszczenie zostato przerwane.

Aby wznowi¢ czyszczenie, nalezy umiesci¢ robota w odlegtosci max. 2m od wirtualnej latarni, utozy¢
robota w tym samym kierunku, w ktérym rozpoczynat sprzatanie, a nastepnie nacisng¢ migajacy
przycisk trybu czyszczenia.

Po okresleniu swojej pozycji na mapie, Sweepurl20 bedzie nadal czysci¢ pozostate niedokonczone
obszary. Sweepurl20 moze ponownie oczysci¢ juz zakryty obszar, lub odkrywaé¢ nowe obszary
czyszczenia, okreslajac jednocze$nie swoja pozycje na mapie.

Jesli nakazujesz robotowi rozpoczecie pracy z miejsca gdzie zostat zatrzymany, rozpoczgcie pracy moze
zaja¢ wiecej czasu. Ustawienie robota w bliskiej odlegtosci od wirtualnej latarni nawigujacej, pozwoli
robotowi szybciej si¢ odnalez¢ i rozpoczaé prace.

Przytrzymaj przycisk zasilania przez 2sek. aby wylaczy¢ robota.

UWAGA: Robot moze by¢ zapauzowany tylko wtedy, jesli na poczatku sprzatania zostal

pomyslnie podtaczony do wirtualnej latarni nawigujacej
www.robotworld.pl



Uzycie Wirtualnej Latarni

Wirtualna Latarnia do nawigacji

Wirtualnej latarni uzywamy jako narzedzia, ktore pomaga efektywnie nawigowaé¢ si¢ robotowi w
trakcie pracy w pomieszczeniu, dzigki emitowaniu sygnatu podczerwieni.

Jak ustawié¢ polacznie miedzy robotem a wirtualna latarnia.

1)Kiedy Sweepurl20 rozpocznie czyszczenie, wywota sygnal potaczenia z wirtualng latarnig. Wskaznik
systemu nawigacyjnego zaswieci niebieskim $wiatlem. Po pomy$lnym nawigzaniu potaczenia

kontrolka zmieni kolor na staty niebieski.

2)Wirtualna latarnia jest w stanie stwierdzi¢, czy robot znajduje si¢ w jej zasiegu, czy nie.

Gdy robot wyjdzie poza zakres nawigacji (np. Przejdzie do innego pomieszczenia lub poza zasieg
nawigacji), liczba $wiatet wskaznika begdzie mniejsza lub $wiatto zgasnie.

3)Czasami robot moze od czasu do czasu przesuwaé si¢ w kierunku wirtualnej latarni, aby potwierdzi¢
swojg pozycj¢ i pozycje wirtualnej latarni. Po potwierdzeniu pozycji wznowi czyszczenie podczas tworzenia
nowej mapy czyszczenia. Je$li czyszczenie zostanie wstrzymane, robot odpowiednio zarejestruje mape.

Czyszczenie bez uzycia wirtualnej latarni

Robot moze czysci¢ podtoge, nawet jesli wirtualna latarnia nie jest podtaczona lub nie mamy jej w
pomieszczeniu, jednak skuteczno$¢ czyszczenia zostanie zmniejszona, a robot bedzie w stanie sprzatnac
mniejszg powierzchnie. Nie mozna gwarantowaé tez, ze robot poradzi sobie z wyczyszczeniem
rogow/krawedzi.

Ustawienie wirtualnej latarni:

Przy uzyciu tylko jednej latarni

1)Umies¢ wirtualng latarni¢ na srodku pomieszczenia, ktoére ma zosta¢ wyczyszczone, i wiacz robota w
jej poblizu.

2)Robot zacznie czysci¢ w poblizu wirtualnej latarni, przejdzie do innych obszaréw zgodnie z
wybranym trybem czyszczenia i zakresem sygnatu z wirtualnej latarni.

3)Jesli czyscisz wiecej niz jedno pomieszczenie, upewnij si¢, aby postawi¢ wirtualng latarni¢ na $rodku
pomieszczenia, ktore sprzata robot, aby zmaksymalizowaé efektywnos¢ pracy robota w

pomieszczeniu.

4)Przenie$ wirtualng latarnie do pozostatych pomieszczen po skoficzeniu czyszczenia obecnego
pomieszczenia, w ktorym dziata robot.

Przy uzyciu kilku/wielu latarni

1)Mozna uzy¢ kilku latarni, aby robot posprzatal wigksza powierzchni¢ w jednym cyklu pracy.
Dodatkowg wirtualng latarni¢ kupisz u lokalnego dystrybutora jako dodatkowe akcesorium.
2)Dodatkowa wirtualng latarni¢ nalezy umie$ci¢ W polu dziatania innej wirtualnej latarni w pomieszczeniu.

Zachowaj 6-7m dystansu pomiedzy latarniami, aby robot nie pomingt czyszczenia danego miejsca w
pomieszczeniu/powierzchni na ktorej dziata.

3)Robot automatycznie bedzie sie tgczyt z pozostatymi latarniami w trakcie przemieszczania sie miedzy
pomieszczeniami.

Czyszczenie Czyszczenie z

Z uzyciem l » uzyciem

kilku latarni o T jednej latarni
| | jednej lata

| |
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Jak uzywa¢ SWEEPUR120

Montaz $ciereczek do czyszczenia

Montaz bialej Sciereczki (szybkie czyszczenie/na sucho)

1)Odtgcz naktadke od robota.

2)Rozt6z bialg $ciereczkg do czyszczenia, umies¢ na niej naktadke czyszczaca, zt6z krawedzie Sciereczki do
czyszczenia do paskow mocujacych po obu stronach, upewnij si¢, ze $rodkowa czg$¢ kanatu czyszczacego nie
jest zakryta. (Jesli $ciereczka do czyszczenia zastania $rodkowy kanat pomigdzy listwami zaciskowymi, moze to
utrudnia¢ dziatanie czujnikow i bezpieczna obstuge robota).

3)Umies¢ naktadke ze $cierka na robocie, modut magnetyczny zadba o to, aby nakladka ze $ciereczka scisle
przylegata do robota.

@
Montaz niebieskiej $ciereczki (czyszczenie na mokro)
1)Odtacz naktadke od robota.
2)Uzupetnij pojemnik woda (upewnij sie, aby woda nie zawierata zadnych brudéw, tak aby dziurki przez
ktore przechodzi woda do szmatki nie zostaty zablokowane). Umie$¢ z powrotem korek wlewu/spustowy.
3)Rozt6z niebiesky $ciereczke, wczesniej ja zwilzajac, umie$¢ nakladke czyszczaca, z16z krawedzie Sciereczki do
czyszczenia do paskow mocujacych po obu stronach, upewnij sig, ze srodkowa cze$¢ kanalu czyszczacego nie jest
zakryta. (Je$li §ciereczka do czyszczenie na mokro zastania $rodkowy kanal pomigdzy listwami zaciskowymi, moze to

utrudnia¢ dziatanie czujnikow i bezpieczng obstuge robota)

4) Umie$¢ naktadke ze $cierka na robocie, modut magnetyczny zadba o to, aby naktadka ze $ciereczka $cisle

przylegata do robota.
x?’ o . ®
=2
=
Uwaga: 2 "

1) Opr6znij prosze pojemnik na wode po skonczeniu sprzatania lub zatrzymaniu pracy robota. Jesli
tego nie zrobisz woda moze wyciec i zmoczy¢ podtoge (brak odpowiedzialnosci gwarancyjnej!)
Kiedy konczysz czyszczenie na mokro, upewnij si¢ ze:

2) Oproznites/Wylates ptyn, ktory zostat w pojemniku na wode.

3) Otworz/wyciagnij korek wlewu, aby pojemnik mogt doschngé do konca. Nie trzymaj naktadki do

mopowania na/przy robocie jesli jest mokra.
Nalej wode do pojemnika ‘ k

1)Otworz korek wlewu wody/zaslepke i odwrd¢ do géry nogami.

2)Napetnij pojemnik woda, zatkaj korkiem/zaslepka po napetnieniu, upewnij sie, ze korek jest mocno
wepchniety, aby nie doszto do wycieku wody.

3)Upewnij sie, ze naktadka do mopowania jest nad umywalkg podczas napetniania wody.

4)Nie uzywaj nigdy biatej szmatki (mycie na sucho) do czyszczenia na mokro.

5)Upewnij sie prosze, aby oprézni¢ pojemnik na wode po skonczeniu czyszczenia na mokro, aby
woda nie wyciekata na podloge, szczegdlnie jesli jest drewniana i woda moze ja zniszczyC.

www.robotworld.pl



Jak uzywaé Sweepurl20

Dzialanie wirtualnej latarni

1)Wlacz wirtualng latarnie wybierajac przycisk w pozycji “1”. Wskaznik bedzie si¢ delikatnie $wiecit na
niebiesko. Kiedy robot potaczy si¢ skutecznie z wirtualng latarnia, wskaznik zmieni kolor na mocny
niebeski. Jesli zapomnisz wiaczy¢ wirtualng latarni¢, robot wygeneruje sygnat, aby wirtualna latarnia
uruchomita si¢ sama. Wskaznik zaswieci si¢ na intensywny niebieski kolor jesli robot z sukcesem
polaczy si¢ z wirtualng latarnia.

2)Ustaw wirtualng latarni¢ na ptaskiej powierzchni i upewnij sie, ze wirtualna latarnia stoi i wskaznik
skierowane sa w strone¢ centrum pomieszczenia (plecami do $ciany)

(=]
. Wy &
Switch to 1 0

to tumiton_

Wazne:

1)Upewnij sie, ze wirtualna latarnia jest umieszczona prosto pod sufitem pomieszczenia, tak aby nic nie
stalo na drodze sygnalu miedzy wirtualna latarnia a sufitem.

2)Nie ruszaj wirtualnej latarni, kiedy robot juz pracuje, aby go nie zmyli¢ w trakcie dzialania.

3)Nie umieszczaj wirtualnej latarni na podlodze, aby robot jej nie przesunal ani nie najechal na nia.

Tryby czyszczenia i wlaczniki
Umie$¢ robota na podtodze w odlegloéci 2-2,5 metra od wirtualnej latarni. Upewnij sie, ze robot przodem
zwrocony jest w kierunku wirtualnej latarni.

@ Wiacznik gtdéwny: Nacis$nij, aby uruchomié¢, wiaczona bedzie niebieska lampka. Przytrzymaj przez 2
sekundy, aby wytaczy¢ robota.

Przycisk czyszczenia na mokro: Nacis$nij, aby uruchomi¢ tryb sprzatania na mokro. Aby zatrzymac

(pauza) nacisnij jeden raz.

Przycisk czyszczenia na sucho: Naci$nij, aby uruchomié tryb sprzatania na sucho. Aby zatrzymaé
= = (pauza) nacisnij jeden raz.

Kiedy robot skomunikuje si¢ z Wskaznik wirtualnej
wirtualng latarnia, jeden z trzech $ciany. Mozesz go
oo przyciskow bedzie miga¢ na wylaczy¢ i w ten sposob
niebiesko. Kiedy dojdzie do roztgczy¢ sygnatl miedzy
skutecznego potaczenia, wskaznik robotem a latarnig.

bedzie si¢ $wiecil intensywnie na
niebiesko. Jesli stan baterii bedzie
niski, wskaznik miga na niebiesko.

Konserwacja kotek robota

Brud, kurz i okruchy moga plata¢ si¢ w kota w trakcie pracy robota. Uzytkownik zobowiazany jest je
konserwowa¢, aby minimalizowa¢ ryzyko nieefektywnego dziatania/sprzatania przez robota.

Trudno jest wyczysci¢ wyciecie W poblizu kota kierunkowego. Prosze uzywaé szczypiec lub nozyczek do
okresowego czyszczenia.

Dostep do wyzlobienia
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Konserwacja

Czyszczenie i przechowywanie
Upewnij sig, ze robot jest WYLACZONY przed podjeciem czyszczenia/konserwacii.

Uzywaj suchej szmatki/chusteczki do czyszczenia i nie uzywaj wody. Mycie czy ptukanie jest ZAKAZANE.
Uzywaj zwilzonej szmatki do czyszczenia tylko két robota.

Umie$¢ robota pionowo podczas tadowania lub pozostawienia go nieuzywanego. Przechowywaé w

suchym stanie, jesli go nie uzywasz.

Mycie/konserwowanie naktadek do czyszczenia na mokro

Optucz je recznie pod woda. Wysusz zanim uzyjesz ponownie.

Nie podtaczaj ponownie do robota jesli naktadka nie wyschta do konca.

Bawelniany rdzen na ujsciu ze zbiornika przeznaczony jest do wielokrotnego uzytku i zawiera w sobie
srodek bakteriobdjczy. Proszg¢ nie usuwaé zatyczki do zbiornika no wode w trakcie czyszczenia.

Rozwiazywanie problemow

Spotykane bledy - wskazania systemu nawigacji (IONS)

Wskazania

systemu nawigacji (IONS)

podczas CZYSZCZENIA

Powszechne bledy

Mozliwe przyczyny

Rozwiazania

Stata czerwona lampka
- $rodkowy przycisk.

Btad systemowy robota

 Nacié$nij i przytrzymaj $rodkowy przycisk by wytaczyc.

« Energicznie obracaj kota przez 15 sekund.

» Postaw na podtodze i uruchom robota. Upewnij sig, ze
uzywasz bialej §ciereczki (na sucho)

« Jak zniknie czerwona lampka, naci$nij sprzatanie na sucho.
» Jak czerwona lampka si¢ $wieci, kontaktuj si¢ z Serwisem

Czerwona lampka miga
2 do 6 razy — srodkowy
przycisk.

Sweepurl20 zaciat sie W
miejscu dziatania i nie
moze sam ruszy¢ ponownie

Zabierz robota z tego miejsca i uruchom ponownie w
nowym miejscu.

Czerwona lampka miga 14
razy — $rodkowy przycisk.

Sweepurl20 wyczul, ze silnik
moze ulec przegrzaniu.

Wylacz robota, aby si¢ schtodzit zanim ponownie
uruchomisz do pracy.

Czerwona lampka miga

15 razy - $rodkowy przycisk.

Sweepurl20 w zbyt matej
powierzchni i nie moze si¢
sam uwolni¢.

Usun robot z tej powierzchni i uruchom w innym miejscu.

3 krotny sygnat po
wlaczeniu programu na
sucho lub na mokro

Tylko jeden czujnik jest
aktywny i robot nie rusza do
pracy.

Usun i zamocuj ponownie $ciereczke na naktadce. Kiedy
zaktadasz ponownie:
* upewnij sig, ze $ciereczka nie zastania kanatu na $rodku

pomiedzy listwami zaciskowymi

Spotykane bledy — wskazania systemu nawigacji (IONS) podczas LADOWANIA

Powszechne bledy

Mozliwe przyczyny

Rozwiazania

Czerwona lampka na
State — $rodkowy przycisk

Btad systemowy robota

To nie btad tadowania, ale Sweepurl20 nie moze si¢
tadowa¢. Wskazowki znajdziesz w sekcji na temat problemu
sprzatania dla tego samego przypadku w sekcji powyzej .

7/8 krotnie miga czerwona
lamka — $rodkowy przycisk

Blad tadowania

Skontaktuj sie z lokalnym Sprzedawcg / Serwisem, aby
uzyska¢ pomoc.

Wszystkie lampki migaja na
robocie i wydaje sygnaty

Uzywanie zlej tadowarki

Zmien na wilasciwa, oryginalna tadowarke
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Rozwigzywanie probleméw

Powszechne bledy przy uzyciu nakladki do mopowania na mokro

Powszechne bledy

Mozliwe przyczyny

Rozwiazania

Wycieka woda

Korek od pojemnika
nie jest dobrze wcisniety

Sprawdz ponownie czy korek do pojemnika jest
Odpowiednio wcisniety i zamknigty .

Woda nie sgczy si¢ przez
kanaliki do $ciereczki

Uszkodzenie pojemnika na
wodg¢

Lub samych kanalikéw

Sprawdz ujscie ze zbiornika na wode, wymien
uszkodzone kanaliki na nowe.

Powszechne bledy przy uzyciu Wirtualnej Latarni

Powszechne bledy

Mozliwe przyczyny

Rozwiazania

Blad potaczenia miedzy
robotem a wirtualng
latarnia.

Niewlasciwe umieszczenie
robota wzgledem latarni

* Wigcz wirtualng latarni¢ i umies¢ ja wyzej (np. na
stole), kieruja niebieski sygnat w strong pomieszczenia
» Wiacz robota i postaw na podtodze w odlegtosci
2-2,5 metra od latarni, tak by byt zwrocony do niej
przodem

« Zamontuj biatg Sciereczke do pracy na sucho, wiacz

Tryb sprzatania na sucho, robot podjedzie do wirtualnej
Latarni, kiedy wskaznik zacznie miga¢ na niebiesko,
Robot nawigze potaczenie z latarnia w ciggu 30sekund

* Kiedy migajaca lampka zmieni si¢ na staty kolor
Niebieski, robot potaczy si¢ z wirtualng latarnia.

« Jesli nie dziata i robot nie porusza sig, sprawdz w
tabeli ogolnych btedow w dziataniu

Migajaca czerwona
lampka na latarni

Niski poziom baterii w latarni
lub bateria nie dziata

Nataduj baterie¢ poprzez kabel USB, lub zmien
baterie jesli nie dziata catkowicie

Kontrolka wirtualnej
latarni wytacza sie
w trakcie sprzatania

Robot wyjechat poza
zasieg wirtualnej latarni.

Kontrolka wirtualnej latarni gasnie jesli robot wyjedzie
poza jej zasieg. Kiedy robot wroci w okolice zasiegu,
ponownie sie aktywuje

Zaktocenia sygnatu przez
inne urzadzenia w okolicy.

Trzymaj z dala wirtualng latarni¢ od telewizorow, nie
umieszczaj w bliskosci lamp fluorescencyjnych itp.

Przy uzyciu kilku latarni
Tylko jedna z nich taczy
si¢ z robotem

Niewtasciwa odleglos¢
pomiedzy robotem a
wirtualng latarnig

Dostosuj odlegtos¢ migdzy robotem a wirtualng

latarnia do 4,5m. Upewnij si¢ ze Kolejna latarnia nie jest
poza polem widzenia robota.

Roz16z latarnie W odlegto$ci do 4,5m pomiedzy nimi, by
utatwi¢ robotowi potaczenie, potem przesuwaj latarnie
wzgledem dalszych czyszczonych obszarow

Nie ruszaj latarni podczas sprzatania robota

Uzywasz kilku latarni, a
Robot czysci ten sam
obszar

Sygnat komunikujacy
wzajemnie robota z
wirtualng latarnig nie

funkcjonuje wiasciwie

Sprawdz sygnat potaczenia na spodzie wirtualnych
latarni, aby potwierdzi¢ czy sygnat kazdej wirtualnej
latarni jest inny
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Rozwigzywanie probleméw

Powszechne bledy w trakcie uzywania robota

Powszechne bledy

Mozliwe przyczyny

Rozwigzania

Sweepurl20 czysci
Mniejszy obszar niz
powinien.

Nie uzywasz wirtualnej
latarni.

Upewnij si¢ ze wirtualna latarnia jest wlgczona i w

miejscu, ktore sprzatasz. Sprawdz elementy
mogace zakltocaé prace wirtualnej latarni, np. :
« szafki, potki, wentylatory — nad latarnia.
* bardzo nierowne lub czarne sufity — nad latarnig.
* telewizory w obrebie 1.5M — od latarni.

Niewtasciwy montaz
$ciereczek do czyszczenia

Zdejmij i ponownie zal6z $ciereczke do czyszczenia
Postepuj doktadnie jako ponizej :

 Zadbaj by S$ciereczka nie zakrywata srodkowego
kanatu (nie wychodzita poza obszar mocowania)

» Upewnij sig, ze $ciereczka jest dobrze osadzona na
zatrzaskach (nie posiada wybrzuszen), tak by nie
przeszkadzata w przyleganiu naktadki do robota.

Btad kota lub trzpienia kota

Sprawdz czy kota nie majg brudu — usun brud lub
wyczys$¢ kota.

Sprawdz czy bieznik jest wiasciwie osadzony na
kotach, jesli nie skontaktuj si¢ z serwisem/sprzedawca

Robot Sweepur120 nie
dziata wilasciwie

Kota robota $lizgaja si¢

Wyczys$¢ kota uzywajac szmatki zmoczonej w cieplej
wodzie aby usung¢ kurz i brud. Poczekaj az kota
Catkowicie wyschng zanim ponownie uruchomisz.

Niewlasciwe zamocowanie
Sciereczki do czyszczenia

Btad kota lub trzpienia kota

Zdejmij i zat6éz ponownie $ciereczke. Postepuj
doktadnie jak ponizej:

» Zadbaj by s$ciereczka nie zakrywata $rodkowego
kanatu (nie wychodzita poza obszar mocowania)

» Upewnij sig, ze Sciereczka jest dobrze osadzona na
zatrzaskach (nie posiada wybrzuszen), tak by nie
przeszkadzata w przyleganiu naktadki do robota
Sprawdz czy kota nie maja brudu — usun brud lub

wyczys¢ kota.
Sprawdz czy bieznik jest wiasciwie osadzony na
kotach, jesli nie skontaktuj si¢ z serwisem/sprzedawca

Robot Sweepurl20
cofa sie / jezdzi do tylu

Czujnik przeciwko upadkowi
z podlogi jest w uzyciu

Zdejmij i zatdéz ponownie $ciereczke. Postepuj
doktadnie jak ponizej:

» Zadbaj by $ciereczka nie zakrywata $rodkowego
kanatu (nie wychodzita poza obszar mocowania)

» Upewnij si¢, ze Sciereczka jest dobrze osadzona na
zatrzaskach (nie posiada wybrzuszen), tak by nie
przeszkadzata w przyleganiu naktadki do robota.

Sweepur120 uruchamia
si¢, ale nie dziata w

zadnym programie

Tryb pauzy/Tryb wznowienia

Robot moze by¢ w trakcie pauzy zapamiegtanej przy
poprzednim sprzataniu. Wtgcz ponownie celem

wznowienia / zakonczenia

Robot powtarza tryb
poprzedniego czyszcze-
nia po wznowieniu po
przerwie

Problem ustawienia
robota Sweepurl20

To normalne jesli robot powtarza poprzednie sprzatanie
po tym jak zostal zatrzymany (po pauzie)

Zrestartuj robota w poblizu wirtualnej latarni — szybciej
si¢ odnajdzie jesli bedzie zwrocony W jej strone

Jesli wyszukanie pozycji zawiedzie, robot rozpocznie
nowe mapowanie

Blad tadowania

Zuzyta bateria lub zta
fadowarka

Uzywaj tylko oryginalnej baterii/tadowarki. Jesli bateria/
Ladowarka jest wtasciwa, a problem wystepuje
skontaktuj sie z serwisem/sprzedawcg

Bateria wymaga resetu /
formatowania

Przez 3 razy od restartu, taduj robota przez 12 godzin
tylko oryginalng tadowarka po wyczerpaniu, wtedy

bateria bedzie funkcjonowata w normalnym stanie.
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Wyjecie baterii

Wykre¢ $rubki na pokrywie baterii uzywajac odpowiedniego $rubokretu.

Usun pokrywe baterii.

Chwy¢ tasme izolacyjng po dwodch stronach baterii i wyjmij ja.

Rozepnij zaczep taczacy baterie z robotem.

Uwaga: uzywaj tylko oryginalnej baterii, inne moga zniszczy¢ robota (brak gwaranciji).

Jakos¢

Fabryki zostaty niezaleznie ocenione przez upowazniong instytucje W zakresie zarzadzania
jakoscig i produkcja.

Srodowisko

A . _ _
mmm Symbol na urzadzeniu wskazuje, ze robot nie moze by¢ traktowany jako odpad z gospodarstwa

domowego. Zamiast tego nalezy przekaza¢ go do odpowiedniego punktu zbiorki w celu recyklingu
sprzetu elektrycznego i elektronicznego. Usuwanie musi odbywa¢é si¢ zgodnie z lokalnymi
przepisami dotyczacymi usuwania odpadow. Aby uzyska¢ bardziej szczegdtowe informacje na
temat przetwarzania, odzysku i recyklingu tego urzadzenia, nalezy skontaktowac si¢ z lokalnym
urzedem odpowiedzialnym za ustugami utylizacji odpadéw lub sklepem, w ktérym zakupiono
urzadzenie.

c €Urzqdzenie spelnia europejskie dyrektywy: 2014/30/EU, 2014/35/EU, and 2014/53/EU.

Gwarancja

Warunki gwarancji dla tego urzadzenia sg okreslone przez przedstawiciela Mamibot w kraju, w
ktorym jest sprzedawany. Szczegdty dotyczace tych warunkéw mozna uzyskaé u sprzedawcy, u
ktorego zakupiono urzadzenie. Rachunek sprzedazy lub paragon musi by¢ ztozony przy sktadaniu
jakichkolwiek roszczen zgodnie z warunkami niniejszej gwarancji.

Moze ulec zmianie bez powiadomienia.
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Dystrybutor wraz z Producentem, deklaruje, iz zakupione urzgdzenie winne by¢ wolne od wad fizycznych, zobowigzujac sie
jednoczesnie — w razie ujawnienia takich wad w okresie gwarancyjnym i w zakresie okreslonym niniejszym dokumentem —do

ich usunigcia w sposob uzalezniony od wtasciwosci wady. Dystrybutor prowadzi na terenie Polski, we Wroctawiu, centrum napraw
serwisowych — gwarancyjnych i pogwarancyjnych (odptatnych).

Wszelkie aktualne informacje  natemat dziatan gwarancyjnychi serwisowych Dystrybutora, Nabywca moze znalez¢ w
odpowiedniej zaktadce na stronie www.mamibot.tech

Dystrybutor marki Mamibot zastrzega sobie prawo do uaktualnien, zmian zapiséw co do procedury obstugi serwisowej, sposobu

i kosztow realizacji napraw gwarancyjnych i pogwarancyjnych.
Kazdy Nabywca zobowigzany jest to stosowania sie do wytycznych prezentowanych na stronie www Dystrybutora

Ujawniona wada zostanie usunieta na koszt gwaranta w ciggu maksymalnie 21 dni od daty dotarcia do autoryzowanego punktu

serwisowego produktéw. Po skutecznej naprawie Klient otrzymuje naprawiony produkt wraz z dokumentem serwisowym z
wyszczegolnieniem zgtoszonej usterki i zakresu wykonanych prac naprawczych/serwisowych.

W wyjatkowych przypadkach koniecznosci sprowadzenia czgs$ci zamiennych od producenta termin naprawy moze zostac

wydtuzony do 40 dni. Bagdz we wskazanych przypadkach, po ocenie serwisu, Klient otrzyma nowe urzadzenie dla tego samego
badz réwnorzednego modelu.

Okres gwarancji dla uzytkownika wynosi 24 miesigce od daty zakupu dla wszystkich produktow. Okres gwarancji na baterie

wynosi 6 miesiecy od daty zakupu. W przypadku zakupu jako przedsigbiorca — okres gwarancji na produkty i baterie skrécony
jest o potowe.

Sprzet przeznaczony jest do uzywania wytgcznie w warunkach gospodarstwa domowego, w pomieszczeniach wewngtrz domu,
biura (bez tarasow, balkonow, gankoéw, garazéw, podjazdow, magazyndw, hal przemystowych)

Gwarancja nie obejmuje:

a) uszkodzen powstatych na skutek uzywania urzgdzenia niezgodnie z instrukcjg obstugi,

b) uszkodzen mechanicznych, chemicznych lub termicznych,

c) uszkodzen spowodowanych dziataniem sity zewnetrznej, np. przepiecia w sieci elektrycznej, wytadowania atmosferycznego,
powodzi,

d) napraw i modyfikacji dokonanych przez firmy lub osoby nie posiadajgce autoryzacji producenta lub Dystrybutora

e) czesci z natury fatwo zuzywalnych, takich jak: szczotki boczne, szczotki gléwne, wszelkie filtry, akcesoria dodatkowe,
Sciereczki, szmatki czyszczgce

f) instalacji, konserwacji, przegladoéw, czyszczenia, odblokowania, usuniecia zanieczyszczen oraz instruktazu,

g) przypadkow, w ktérych nie stwierdzono wady produktu w trakcie wizyty w serwisie.

Klientowi przystuguje wymiana sprzetu na nowy, jezeli po wykonaniu w okresie gwarancji trzech napraw nadal wystepujg w nim

wady. Przez naprawe rozumie sie wykonanie czynnosci o charakterze specjalistycznym, wlasciwym dla usuniecia wady. Pojecie
naprawy nie obejmuje: instalacji, instruktazu, konserwacji sprzetu, poprawy potgczen mechanicznych lub elektrycznych, korekty
ustawien elementéw sktadowych urzadzenia.

Wymiany sprzetu dokonuje autoryzowany serwis Mamibot prowadzony przez Dystrybutora we Wroctawiu lub je$li jest to
niemozliwe, autoryzowana placéwka sprzedazy detalicznej, w ktdrej sprzet zostat zakupiony (wymiana lub zwrot gotowki).

Zwracany sprzet musi by¢ kompletny — zapakowany w oryginalne pudetko i wszystkie akcesoria i dodatki oraz dokumenty

(dokument zakupu, karta gwarancyjna), bez uszkodzen mechanicznych. Niespetnienie tych warunkéw moze spowodowac
nieuznanie gwaranciji.

Mamibot Manufacturing jak i Dystrybutor nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za uszkodzenia powstate na skutek niewtasciwego
uzytkowania urzadzenia (niezgodnego z jego przeznaczeniem) lub w wyniku napraw wykonanych przez osoby nieupowaznione.

Powyzsza gwarancja nie wylgcza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z tytutu niezgodnosci
towaru z umowsa.

Niniejsza gwarancja obowigzuje na terytorium Polski.

Warunkiem dokonania naprawy lub wymiany urzgdzenia w ramach gwarancji jest przedstawienie dowodu zakupu z wpisang
czytelnie datg sprzedazy, potwierdzong pieczecig i podpisem sprzedawcy.

Zwrot do serwisu robota zakupionego bezposrednio na stronie www Dystrybutora nie wymaga okazania opieczetowane;j i
podpisanej karty gwarancyjnej, o ile zostanie przedstawiony dowdd zakupu.

Zwrot do serwisu robota zakupionego w kazdym innym miejscu — sklep detaliczny lub internetowy innego Sprzedawcy/Resellera,
winien by¢ uzupetniony, poza dokumentem zakupu, réwniez o karte gwarancyjng lub jej kopie z petnymi danymi i pieczatka
Sprzedawcy

Uwaga: Uszkodzenie lub usuniecie numeru seryjnego lub numeru EAN badz tabliczki znamionowe;j z urzagdzenia moze

spowodowac nieuznanie gwarancji. Do skorzystania z pomocy serwisu konieczne/niezbedne jest posiadanie dowodu zakupu.
Nalezy przygotowac i podac¢ nastepujgce dane znajdujgce sie na tabliczce znamionowej: Model (MOD.), Numer seryjny (S.N.),
oraz date i miejsce zakupu.

www.robotworld.pl






