ROBOT

Instrukcja obstugi kosza z czujnikiem automatycznego otwierania

HIMAXX

Tradycyjne kosze na smieci wymagaja bezposredniego kontaktu reka lub nogg, co moze by¢
niewygodne i niehigieniczne. Kosz IMAXX, dzieki czujnikowi podczerwieni eliminuje te
czynnosci. Zblizajac dton na odlegtos¢ 10-20 cm przed czujnik, wykrywa on ruch i uruchomia
automatyczne podniesienie pokrywy. Po wyrzuceniu smieci, w kilka sekund pokrywa
samoczynnie si¢ zamyka.

System automatycznego sterowania pokrywa zawiera mikroczip, czujnik podczerwieni oraz
podzespoty elektryczne i mechaniczne. To wydajne rozwigzanie przy jednoczesnym niskim
zuzyciu energii, pozwala na diugotrwate funkcjonowanie urzadzenia.

Sposéb uzycia:

1. Do srodka kosza nalezy wlozy¢ jeden worek na smieci. Zakonczenie worka zawingé¢ ponad
gorna krawedz kosza a do jego uchwycenia zastosowa¢ dotagczong metalowa ramke.
Nalezy uzywac¢ worki odpowiadajgce objetosci kosza.

2. Po otworzeniu komory baterii, nalezy umiesci¢ w niej 4 sztuki baterii typu "D".

3. Przelacznik wiaczenia i wylaczenia, znajduje sie w tylnej czesci kosza. Po 3-sekundowym
rozswieceniu czerwonej diody, bedzie ona sygnalizowa¢ aktywny tryb dziatania kosza i
jego czujnika, krotkimi mignigciem w 3-sekundowych odstepach.

4. Chcac otworzy¢ pokrywe, nalezy przytrzymac reke lub dowolny obiekt w odlegtosci 15-20
cm nad czujnikiem. W przeciggu pot sekundy pokrywa zostanie podniesiona a po uptywie
4-6 sekund automatycznie opuszczona. Jezeli przed czujnikiem bedzie znajdowat sie
jakikolwiek obiekt, pokrywa pozostanie otwarta.

5. W przypadku uzycia przycisku "OPEN" do otwarcia pokrywy, bedzie ona podniesiona
przez caly czas, do momentu jej zamkniecia przyciskiem "CLOSE" . Funkcja ta jest
przydatna w przypadku gdy wrzuca sie smieci z wieksza czestotliwoscia, lub w przypadku
dluzszego manipulowania w bliskiej odleglosci kosza. Po opuszczeniu pokrywy
przyciskiem "CLOSE", system przejdzie w tryb automatycznego podnoszenia i zamykania
pokrywy z wykorzystaniem czujnika.

6. Tryby pracy indykowane diodami LED

a) w normalnym trybie pracy, czerwona dioda miga co 3 sekundy.

b) przy automatycznym otwieraniu pokrywy, zaswieci sie zielona dioda.

c) jezeli pokrywa jest otwarta recznie, dioda miga na zielono co 3 sekundy.
d) w przypadku wyczerpania baterii, zé6lta dioda miga co 3 sekundy.

7. W przypadku korzystania z akumulatorow Ni-MH rozmiaru "D", szacowany czas pracy
kosza to 6 miesiecy, podczas codziennego otwierania i zamykania pokrywy 20 razy.

Ostrzezenie:

1. Pojemnik nalezy czyscié¢ wilgotng Sciereczka. Nie nalezy kierowa¢ na kosz wody ani innych
plynéw, ze wzgledu na mozliwos¢ zalanie i zniszczenia elementéw elektrycznych
urzadzenia.

2. Podczas automatycznej pracy otwierania czy zamykania pokrywy, nie wolno jej dociska¢.

3. Zawsze nalezy wyja¢ wybite baterie, aby uniknaé¢ ich wycieku i uszkodzenia elektroniki.

4. Nie nalezy umieszcza¢ kosza w bezposrednim swietle stonecznym.
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